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% Ex13 13 - scalarea la implementarea hold on plot(n,x2,'—m');
% sub forma paralela hold off; legend('x(n)—
numl = [-715/3 1090/9 O0]; intrare','x_1(n)—intrare
denl = [1 -5/6 1/6]; in H1(z)','x-2(n)—intrare
num2 = [718/3 —82/3 0]; in H2(z)"');
den2 = [1 —9/20 1/20]; subplot(212);
n=0:60; x=sin (2% pi*0.05%n); plot(n,yl.1,"'—.g'); hold on
% iesirea din prima sectiune plot(n,y2_1,"':m'); hold on

filter (numl, denl, x);
% iesirea din a doua sectiune

yl =

plot(n,y_-L1,'—b"');hold off;
title ('Implementare paralela—

y2 = filter (num2, den2, x); L.1"'); legend('yl(n)—
y =yl + y2; % iesirea filtrului iesirea din H.1(z)', 'y2(n
[L1_inf L1.1 L1.2] = norme( )—iesirea din H2(z)','y(n
numl, denl); )—iesire',0);
[L2_inf L2_.1 L2_2] = norme(
num2, den2); T Narea
% intrarile pentru prima si a doua sectiune
x1 = x/L1.1; x2 = x/L2_1;
numl_1 = L1_1%numl;
num2.1 = L2_1%num2; Forma paralela - norma L,
% iesirea din prima sectiune R I —— — =
yl_1=filter (numl_1,denl x1); g 20 J R T _‘y1(n)-ie;ireaei;H‘(z}’
% iesirea din a doua sectiune g ORIt TR '”Vb\"“fﬁi’%“‘”’?”'
. |- - = =) - fesiren B
y2_1=filter (num2.1,den2,x2); DT B NS N )
y_ L1 = y1.1 + y2.1; 40 10 2 ::“0 0 5 60
subplot(211); plot(n,x,'—r'); Figura 13.29: Realizarea paraleld,
hold on plot(n,xl,'—g'); norma L, - secventele de intrare si de iegire

13.4 Exercitii

1. Se considera urmatoarele sisteme IIR:

1 —2cos %’Tzfl + 272 1 —2cos %T”z*l + 272 _
1—1.4cos2fz~1+0.49z2 "1-1.2cos 214036272
0.5+022:71—0327240123 4271
140127 —0.3272 402273 +0.52~4
e Sa se determine coeficientii polinoamelor de la numarator si numitor,

Hl(Z) =

HQ(Z) =

si sa se ilustreze diagramele poli-zerouri si caracteristicile in frecventa;

e Pentru formele directe sa se cuantizeze (prin trunchiere) coeficientii
functiilor de transfer pe 15, 8 si 4 biti. Sa se noteze valorile obtinute
pentru fiecare caz in parte;

(a) Sa se reprezinte grafic diagramele poli-zerouri si caracteristicile ras-
punsului la frecventa pentru functiile de transfer cu coeficienti cuan-
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tizati;

(b) S& se compare caracteristicile raspunsului la frecventa a filtrelor cu
coeficienti necuatizati cu caracteristile obtinute in urma cuantizarii.
Cati biti sunt necesari pentru reprezentarea coeficientilor filtrelor ast-
fel incat sa nu fie afectate caracterisicile de modul?

e Sa se determine implementarea paralela pentru functiile date;

(a) S& se cuantizeze coeficientii fiecarei functii din structurd pe 15, 8 si
4 biti. Sa se noteze valorile obtinute pentru fiecare caz in parte;

(b) S& se evalueze functia de transfer globald prin insumarea functiilor de
transfer cu coeficienti cuantizati si sa se reprezinte grafic raspunsul
la frecventa; sa se compare rezultatele cu cele obtinute anterior;

e Sa se determine implementarea cascada pentru functiile date;

(a) Sa se cuantizeze coeficientii fiecarei functii din structura pe 15, 8 si
4 biti. Sa se noteze valorile obtinute pentru fiecare caz in parte;

(b) Sa se evalueze functia de transfer globald prin multiplicarea functiilor
de transfer cu coeficienti cuantizati;

(¢) S& seilustreze amplasarea poli-zerouri gi raspunsul la frecventa global
si sa se compare rezultatele cu cele obtinute la forma directa;

e Sa se determine structura laticiala pentru functiile date;

(a) S& se cuantizeze coeficientii fiecarei functii din structurd pe 15, 8 si
4 biti. Sa se noteze valorile obtinute pentru fiecare caz n parte;

(b) Sa se evalueze functia de transfer globald si si se reprezinte grafic
raspunsul la frecventa si amplasarea poli-zerouri; sa se compare re-
zultatele cu cele obtinute anterior.

2. Sa se refaca exemplul Ex13.7 utilizand 5 biti pentru cuantizare. Ce se
observa pentru a = 1/4 si a = —3/47

3. Sa se refaca exemplul Ex1312 pentru normele Lo, si L;. Ce se observa?

4. Sa se refaca exemplul Ex1313 pentru normele Lo, si Lo. Ce se observa?



